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Terminologie:

« Soustred’ovani drivi je od pafezu na odvozni
misto (od P na OM)

« Vyklizovani (od P na VM) vleCenim
Vynaseni (od P na VM) manualné, vyloznikem
* Priblizovani (od VM na OM) vleCenim

Vyvazeni (od VM na OM) vezenim drivi zcela
nebo zCasti nalozeného

Soustfedovani = vyklizovani + pfiblizovani
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Zpusoby soustred’ovani drivi
 Manualni
* Gravitacni
* Animalni

* Mechanizované

Soustredovani drivi podle smyslu dopravy

e gravitaCni (po svahu)

 antigravitacni (proti svahu)
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Manualni soustred’ovani drivi
* Omezena trvala tazna sila clovéka

(cca 15 kg pfi rychlosti 1m/sec)

 Technika prace

* neseni

tazeni (potahovani)

kouleni >

r

 hazeni

vyvazeni kolesnovym vozikem
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Pomucky a technika prace pri manualnim soustred’ovani drivi

Drevorubecky hacek Samosvorné (vynaseci) klesté
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Neseni a tazeni

-~
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Vyvazeni kolesnovym vozikem
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Gravitacni soustred’ovani drivi
« Volné spousteni drivi
« Sankovani
« Spousténi drivi ve zlabech
« tradiCni zpusoby za sucha
« tradi¢ni zpusoby kombinované
s vodni dopravou (vodni zlaby)

 Zlaby z plastu (kovu)
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Volné spousténi drivi

Drivi uvedené do pohybu nelze zastavit a neni
mozneé zmenit smer pohyby
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Spousteni drivi ve zlabech suchych a vodnich
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Mobilni zlab (Log line)

snaseni

\/ ({(,

smeér stavhy
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Animalni soustred’ovani drivi
« Vyuziti domestikovanych zvirat
« Zpusoby soustredovani
 vleceni nakladu
* vezeni nakladu
* neseni nakladu
 Omezena tazna sila zvirete
« Kraceni jako princip pohybu

(pfedpoklady Setrnosti animalniho
soustfedovani drivi)
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Animalni soustred’ovani driv
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c¢eni nakladu
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Poloneseni nakladu

Neseni nakladu
—————————————————




Soustred’ovani rovnaného drivi konmi
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konmi

_—

Technika prace pri soustred’ovani driv
« Soustfedovani parem koni
a) jeden koCi - prace v paru
- stridani koni
b) rozprahani - koCi + pomocnik

« Soustfedovani jednim koném

NejvvhodnéjSi kombinace pro rodinné podniky:

3 konée na dva kocCi. Tato varianta ma nejmene
prostoju.



Trvala tazna sila koné

se pri rychlosti pohybu 0,8 az 1,0 m/sec odvozuje
na 10 — 15 % jeho zivé hmotnosti.

Pri hmotnosti koné 800 kg a soustredovani drivi
po rovine (koeficient vleCného treni 0,6) to
predstavuje naklad 0,25 m3 Cerstvého smrku
(nebo 0,43 m3 smrku proschiého).

Tazna sila paru koni se nerovna dvojnasobku
tazne sily 1 kong, ale Cini cca 1,8 nasobek. Rozdil
se vysvétluje ruznym temperamentem koni, jejich
nesouslednosti v tahu a nestejnym ovladanim
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Mechanizované soustred’ovani drivi

Clenéni podle prostredki:

* Univerzalni traktory

« Specialni lesni traktory

* \yvazeci soupravy

* Mobilni navijedla

« Lanova dopravni zarizeni
* Vrtulniky

« Tézebni stroje

« Méne Casto pouzivané prostredky
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Univerzalni traktory

Malotraktory

Univerzalni kolove traktory
« farmarska vybava

« profesionalni kompletace

Univerzalni pasove traktory

Specialni lesni traktory
« kolové

e pasove
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Univerzalni kolové traktory




Specialni lesni traktory

« Podle podvozku
- kolove

- pasoveé

* Podle technologicke vybavy
- S navijakem

- s klestovym zavesem



Specialni lesni kolové traktory
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Pasové traktory
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Vyvazeci soupravy
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Vyvazeci minisouprava
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Vrtuln
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Tézebni stroje jsou v Sirsim slova smyslu
vSsechny stroje pouzivané v téezebni cinnosti
lesniho hospodarstvi
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Tézebni stroje rozdelujeme podie

e poctu vykonavanych operaci

- jednooperacni stroje

- viceoperacni stroje

e druhu vykonavanych operaci
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Viceoperacni stroje
* Procesory
odvétvuiji, zkracuji, (tfidi) NEKACI I!
 Harvestory
kaci, odvetvuji, zkracuiji, (tridi)
« Ostatni viceoperacni stroje

vykonavaji vice nez 1 operaci, ale nejsou
procesorem ani harvestorem
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Procesory jsou
kompaktni

 vyloznikoveé

dvoufazoveée

- jednofazové



strana 38

Procesory kompaktni

| F [

STRIPPER VIMEK
Stromy se do kompaktniho procesoru vkladaji
rucne, nebo pomoci navijaku
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Procesory vyloznikoveé

Dvoufazovy procesor Jednofazovy procesor
Dvouuchopovy procesor Jednouchopovy procesor
Two grip processor One grip processor
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Pouziti procesoru

Podle lokality pouziti procesoru: na lince, v tezebni
plose, nebo na odvoznim misté, je modifikovana
technologie vyklizovani a pfiblizovani drivi a
technologicky retezec pred, a po procesoru.

Jednouchopove procesory jsou vhodngjsi pro nizsi
hmotnatosti zpracovavanych stromu, a procesory
dvouuchopové pro vys$Si hmotnatosti stromu (v
dobe, kdy procesorova jednotka jeste odvéetvuje,
muze operator vyhledavat dalSi strom).
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Modelovy pracovni postup procesorove vychovne tezby
1) Kaceni integrované s vyklizovanim navijakem traktoru
2) Zpracovani stromu procesorem na lince

3) Vyvazeni vyrezu sortimentni vyvazeci soupravou



Z hlediska konstrukce jsou harvestory
« Kompaktni
* Vyloznikoveé

- dvoufazove

- jednofazové
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Vyloznikové harvestory

Dvoufazovy (dvojuchopovy) Jednofazovy (jednouchopovy)
Two grip One grip
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harvestory

Zhikové

Vylo
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Jina pouziti sazeci adaptér na harvestoru
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Dvoufazovy harvestor
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Harvestory jednofazove (,,probirkové)
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Harvestor by se mél vzdy pohybovat po koberci z klestu

Linka
v mytni tezb

s

Linka
ve vychovné tezbe
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Harvestor jednofazovy (,,spider system®)
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Nezavislé zaveseni kol umoznuje jizdu
PO vrstevnici
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Harvestor jednofazovy (,,spider system®)
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Harvestory jednofazové do obtiznych terénnich podminek
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Harvestory jednofazové do obtiznych terénnich podminek
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Harvestory jednofazové do obtiznych terénnich podminek
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Ostatni viceoperacni stroje

A

Kace¢ — hromadkovacd

Kaci a sestavuje naklad — proto je to
viceoperacni stroj
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Stépkovac (sekacka) s vyvazecim zasobnikem
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Prevozna manipulaéni souprava
Procesor pro odvozni misto LIMBAC

e




Harwarder




Viceoperacni soustavy strojt

Pogatek technologie v roce 1976. Rozsifeni v CR
a ve sveté. Oznaceni OVP-1, APOS, APCOS -
TWIN, Bell Static Delimber
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Protahovaci odvetvovaci stroj
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Komplexni Ceta:
LKT 120 s navijakem, LKT 80 s drapakem, OVP
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Viceoperacni stroje se vyznacuji vysokou
produktivitou prace, vyplyvajici z dokonalée
navaznosti a slouCeni operaci, tzn. ze sladeni
kapacit jednotlivych operaci.

Vyssi pfimé naklady na jednici vyroby byvaji
vyrovnany nizsimi naklady rezijnimi.



