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Dalkoveé rizené robotické systémy a jejich aplikace
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Abstrakt

V roce 1920 poprvé pouzil slovo robot ve spojeni s nezivou bytosti Cesky spisovatel Karel
Capek ve svém védeckofantastickém dramatu R.U.R (Rossumovi univerzalni roboti). Od této
chvile se toto oznaceni zacalo pouzivat pro stroj pracujici s ur¢itou mirou samostatnosti. Prvni
patent tykajici se robotiky podal v roce 1954 George Devol. V soucasnosti jsou roboti nejvice
vyuzivani v pramyslu (obrdbéci centra, vyrobni linky), kde umoziuji vétsi produktivitu a
pfesnost v praci, které neni ¢lovék schopen dosahnout. Prvni mobilni roboti se zacali
objevovat v 70. letech 20. stoleti. Toto review shrnuje poznatky o soucasné generaci robott,
ktera je schopna pracovat v extrémnich podminkach (v mofskych hlubinach, sopkach a
vesmiru). U téchto robott je kladen daraz na efektivni komunikaci a dalkové ovladani, diky
kterému provadi operator kontrolu v realném case. V soucasné dobé je znaény zajem o
vyzkum planet, zejména Marsu, a proto jsou neustile vyvijeny nové efektivngjsi

miniaturizované analytické néstroje.
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